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DFD LEVEL 0

Rvc Control이 Motor가 어디로갈지 cleaner
가 청소를 할지에대한 여부를
정하는것이기 때문에 data flow대신에
control flow를 사용해야할 것 같습니다.



DFD LEVEL 1

Lv.0과 마찬가지로 Rvc Control이 Motor가 어
디로갈지 cleaner가 청소를 할지에대한 여부
를 정하는것이기 때문에 data flow 대신에
control flow를 사용해야 할 것 같습니다.



DFD LEVEL 2

Lv 0과 Lv1과 달리 먼지의 존재와 위치에 대
한 정보를 제공까지만 했기때문에 data flow
을 사용한 것을 따로 수정하지 않았습니다.



DFD LEVEL 2

Lv.0,Lv1 과 마찬가지로 Rvc Control이 Motor
가 어디로갈지 cleaner가 청소를 할지에대한
여부를 정하는것이기 때문에 data flow 대신
에 control flow를 사용해야 할 것 같습니다.

Motor command와 cleanner command도 명
칭은 명령과 가깝지만 실제로 동작을 구현하
기전이고 그것에대한 정보를 interface에 전
달하는 정도로 생각한다면 data flow를 사용
하는것이 적절함. 그래서 바꾸지 않았습니다.



DFD LEVEL 3

Stop
2.1.5Tick

Trigger

Motor Command

앞, 왼쪽, 오른쪽이 모두 막혀있을때 stop을
하는데 이것에대한 process가 명시되지않아
추가하였습니다.



DFD LEVEL 4



DFD LEVEL 4

Power Up

Turn on

Enable “Move Forward”, Cleaner Command (On) 

Tick[Dust]
Dust on the floor

Turn off

Unenable “Move Forward”,
Cleaner Command (Off) 

Enable “Move Forward”,
Cleaner Command (On) 

Tick[!Dust]
Dust not exist.

먼지에대한 정보와 움직임에대한 정보에따라
서 Cleaner Command를 DFD LEVEL4에서 작
성하였습니다.


